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Motivacion: Sistemas automaticos de inspeccidn en diversas aplciaciones de la vidareal y la
industria utilizan cada vez mas métodos wireless con unidades de procesamiento distribuido,
procesando en la nube y devolviendo la informacidn a una aplicacién concreta. Por ejemplo,
un motor eléctrico asociado a cualquier aplicacién mecénica. Los métodos actuales utilizan
normalmente sensores piezoeléctricos. Los métodos épticos utilizan la visién donde el
condicionante principal es la influencia de la luz incidente y reflejada. En ambientes confinados
donde se puedan controlar los pardmetros dpticos el método esta metodologia permite cubrir
un campo macro y microscépico simultaneamente de las vibraciones.

Objetivos: Obtener una visidon completa del campo de aplicacién particularmente en sistemas
de inspeccién robotizados. Implementar un método de inspeccién dptica destinado al andlisis
de vibraciones y pequefios movimientos en componentes electromecanicos con elementos
confinados. Determinacion y las ventajas y limitaciones del método en comparacién con
métodos tradicionales.

Aplicaciones en robética, maquinas de produccion en serie, estructuras, etc.

Cronograma: mes 1 a 3: Estudio de los métodos y pruebas de software. Delineacién de
experimento de condicién basica, demostrativo de la técnica

meses 4 a 8: Desarrollo de un experimento de aplicacién industrial.

meses 9 a 10: Determinacion de la factibilidad de aplicacién en casos industriales.
meses 11y 12: Escritura y presentancion de tesina.

Carga horaria: 200

Plan de Formacion: sistemas de inspeccion (materia optativa IB)

Informacion adicional:



